
Nombre:_____________________________  Tarea: Poleas, razón de vueltas 

Fecha:_______________________________  Introducción a la Electromecánica Industrial 

Prof. Egberto Hernández  

 

 

Nota: Formula : w1r1 = w2r2=w3r3    o    WmotorRmotor = WaRa = WbRb 
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