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ROBOTICA — CAMA CLINICA

Posicion Original — debera encender una bombilla que indique que se encuentra en la posicidn
original.

Espaldar hacia arriba — Debera encender una bombilla que llego a la posicion maxima. Utilizar
un interruptor de limite.
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Espaldar hacia abajo - Debera encender una bombilla que llego a la posicion minima. Utilizar un
interruptor de limite.

Pies hacia arriba- Debera encender una bombilla que llego a la posicién maxima. Utilizar un
interruptor de limite.
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Pies hacia abajo- Deberd encender una bombilla que llego a la posicion minima. Utilizar un
interruptor de limite.

Espaldar y pies hacia abajo (persona de espalda)- Debera encender una bombilla que llego a la
posicion. Utilizar los dos interruptores de limite.
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Cama hacia abajo- Debera encender una bombilla que llego a la posicién minima. Utilizar un
interruptor de limite.

Cama hacia arriba- Debera encender una bombilla que llego a la posicién maxima. Utilizar un
interruptor de limite.
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